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It was developed algorithm for the purpose of curve detection from a binary 
image. This technique is based on the Radon transform. The performances of algorithm 
for obtaining accurate and efficient curve detection was investigated. 

�����. ,	������ � ������������� ��’����� ��� ��#�	� ������� ��� ��� ������� 
�����#��. 1�����&��������������	���	�������������	�� ���������'��	��������	�����-
�������	������������� �!�� 
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����������� 3������ �"3�  ��� �!��1��� ������� �� �����#����"3� �� �� ������� ���#	����
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������������������� θ−θρ= ������ �� , 
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∗∗∗ θ−θ⋅+θ−θρ−ρδ= ��� ������������ = 
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∫
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= ����

�����

�����
�
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�
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�
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�
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������� ��������� �� ��&���� ������ ����� ��������	�� ��������� �������� ��&�����
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,	������� ������ �� 3'� �	���	����������� ���� �	�������� ���������� ��	�	�� ��� ���

����������� - ����� ��� �	�� ��������� ��������� ����	���	� �� 3'� ������������� ��	�	�� ���

�����#������	�� 2, 4).  
'���������	������� ���������3'�������������#	�	��������	������������������������

��������� ����	�����������������3'����������������  ���	������#���  ����������������

��#�	��� �������	� ���� ������� ��	���� �� �������� �����#����� 6���� ��#����  ���	�
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