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I. ВСТУП 

 При створенні систем управління технологічними 
об’єктами часто виникає необхідність разом із синтезом 
регулятора розв’язувати задачу оцінювання стану об’єкта. 
Як показали дослідження, ефективним є розв’язання цієї 
задачі з використанням  експоненціально-квадратичного 
критерію якості. 

II. ПОСТАНОВКА ЗАДАЧІ  

Об’єкт управління описується в просторі координат 
стану: 
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  спостереження: 
DwCxy  ,                                                  (2) 

де x  - вектор координат стану;  
w  - збурення, що є вінерівськими випадковими 

процесами з параметрами:    0twM  , 
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Початковий стан системи - гаусівський випадковий 

процес:   mxM o  ,     0
T

00 PmxmxM  ,  

де 0P  - симетрична позитивно визначена матриця. 

Матриці D,C,B,A  - відомі матриці відповідних 

розмірностей. 
Ставиться задача знайти оцінку стану об’єкта x̂  з 

умови: 
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const  - скалярний параметр. 

Оптимальна оцінка знаходиться як розв’язок 
наступного рівняння фільтра: 
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де     1TTTT DQDBQDDQDSCG


 .       (7) 

В (7) матриця S  задовольняє наступному матричному 
диференціаьному рівнянню типу Ріккаті: 
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III. ВИСНОВОК 

Проведено порівняльний аналіз одержаного фільтра з 
фільтром, відповідним класичному інтегрально-
квадратичному критерію. Показана більш висока 
ефективність даного управління. 
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