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��J 528.48 
 

&(&�28 ,�>(*�*42/(.> 7*L�.�*#,�Y  
#$/&#(.> (&8�7(.> �&8��(.> #%&(��2� 

 
2. ,������, &. 6	�	����, &.4�
���	D 

?�%�������
� �������
��� ” :�������� ������#����” 
 

%�����
 ����	: ������� ������
. 
 

&���	���
��� �����
 �	 �	�	���
 �
�����-
�
 A�� �	����� ��	���	��� 

* ������� �������	� ����� 	�����
��
# �� 
���������
# ����� �����
���, )� ��
 ���	�����-
���
� ���������� ����	�� �� �
������� ���� �� 
!# �
������� ����#���� ������$ ��#����� 	����-
�
��� ������������. ?� �������
� ����� �
���� 
�
���
�������� ���������� ��#��
���
, )� 
������ �
������� ��� �����
, �� ��������
 
�������� �� ������ ���
����. ( � ������ ���-
��"�������
# ��
�����, ����� ���
#, )� ���%�-
��� ��� ����
����, ������ ������� ������
����. 
��������� ������
 ����� ��#��
���� �� ����� � 
���

��
 �������� � ����#����� ��������. 
8��
��� ����
��$���� ��� ����
# �����#���. 

8���� ������
 ���� ������
���� ��� ������-
��	� ���
���� �������	� "����� ������� ��� 
���

�����	� ��’$���, �� � ���� �������� �� 
)�������� ���� ���� ��������, �������� �����-
����
 �������. 

?���	��� ��
���, �������� � ��������� 
��-
�� �
�����
 ���� ������ �� ����
�	�� ����
��	� 
�������	� ���������� (HDS). N�� 
���� ��$ �
�	� 
�����
�
 %
"���� 
����� ����	� ������
����	� 
��������, ������
 ��	� ������
 ����� � ������-
���


 �����
����

. &������ ���
������� ��� 
����
%���
# ��
����� � 
������ – ����	��� ������ 
��
������ �

�������, �������
���, )� ����
�-
�
��� �������$ �

��������� 	������ � ���# – 
	��
���������� �� ����
������� – ���)
��# � 
���	�������� – ��
������ 5000 �

������� �� 
������� (� ��������
�) � )�������� �� �������� 
����� �� 1 ��. �
. �����#��. &������� ����� 
�

������� 
����� ��’$��� $ 	�	������

 ����-
��
 ����� (��� ������ �
��� �� ��������# 
���-
�����), )� 
���� �����
���
 � �������� ��� 1 �� 
��������# 
���
�����. 

&��

���� �����
��� ����� ��’$��� ������

 
�������
 �������� �� �
���
������ �������! �
�-
��

 �����
���. ���
��������
� �� ����
�����
� 
���
 �
���������� ���
��-
�#������� �
���
�� 
�������. ?� ���#� �� ��’$��� �
�����
 �������	� 
�
���
�������� ���#����� ����� �
���
� ����-
���, ��� ���������� ��������� �
�)���� �����-

��	� ���
���. ?�����
������ ��������%��, )� 
������$���� � ���# ��#�

# �������. &��� � �
# 
���������$ �� ����
������ �
�)���� ���
���, 
���� – �� 	��
���������. ��������

 ������� 
���������� � ���%
����
# �������
	����. *���-
���, ���
 � ������������ �������� ��������� 
���
��� ������ �� ��’$��. �������� ���#
������� 
�� ������ ���
�
�� �, ����, ����� �
�	� �
���-
�
�
 ���
, ����#���� ��� ���#������� �����
���. 
3������ ���

�$���� ��� ��
�, �� � � �����"-
��������
� ��#��
����. 

#��	��
� ��	� A�������	��� �	����
B 
��	���
� 

� ������
� ������ ������� ������
 �
	�-
�������� "��

 	�����
���	� ��
�����������-
��, � ��
�: Leica Geosystems, Topcon, Trimble, 
Zoller + Froehlich, RIEGL. (�
�. 1). 3�� ���
 
��
�	������ 
���

����� ���������
�
 �

�	
 
���
�������� )��� ��#����
# 
���
������ 
������
# ��������, � ������ ������� �� ������-
%��

 ����
��� 	�����
��
# ������. ?
��, �� 
���� ��
��, ������� ������
 �� "���%������-
�


 
���
�����

 ��%����� ������
�
 (�
�. 
����. 1) �� ��� 	���
: 

� &�������
 – %� ���� ������
# ��������, � 
��
������%�! ��
# $ ��� ���������� "���%�! �� 

���
����� �����
. �� �
# �������� �����
��� 
��� ������� ������� ������
. 

� 2�������	�
 – %� ���� ������
# ��������, 
���, ���
 ���������
# "���%��, 
���� ��������� 

���
�����, ���� ��: ����	�����
� GPS-��
�-

��, %
"���� ��
��� � �
����� ���������� 
��������� �� ��������-�������.  

(��������
 
���
����� ������
# ��������, 

���� ����
�
 �
������, )� ��#����� �� ���	-
��
�� ������������ � ��
����� ����
# "��
 ����-
�
��� ��������, ��� 
���
����� �� ������ �
����-
��! �����
 ��)� �������������. +�)� ���	�����
 
�������� (�
�. ����. 2), �� �� ������
# ����
����� 
������
# �������� 
���� ����#����
: �������� 
�

�������� ����� �� ��������, ��
������ �����-
�����, �������� ����������, ���� ���� � ����
-
������� �� 	��
���������� ���)
��#, ����������� 
���
# �� ������� ���

��
# �����������. 
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������� 1 

%�	�
=
�	�
� �	����
B ��	���
� 
*�����	 

��	�
=
�	�
� 
7����
 �	����
B 

��	���
� 
(3�&?&;?/ Leica ScanStation2, 

Topcon GLS – 1000, 
Trimble GX 

/?���'&3(?/ Leica ScanStation C10, 
Riegl VZ 400 

J��	����	 
��	�
=
�	�
�: 
�	 A�
��
A�� 

�
���	��� �
�
���	�� 

7����
 �	����
B 
��	���
� 

/;8�:½B?/ Riegl VZ 400, Trimble 
GX 

�(*&3/ IMAGER 5600 
8	 �=���� 

�	������	��� 
7����
 �	����
B 

��	���
� 
�(B(�?/ Leica ScanStation C10 
/?��'’z'?/  Leica ScanStation2, 

Topcon GLS – 1000 
 

� ��������� 
������ �������� �
���
�����-
��� �
������
� ������
� �������
�� �� �����-
���%�� � ���
� ��#�



 ��������

 ��� 
�
�)���� ���
��� � ����
������� �� 	��
���-
������� ���)
��#. 

�������� �

�������� ����� �� ����� $ ���

 
�� �������
���
# ����
����� ��� ��� �%���
 
�������	� �������. *� %

 ����
����
 ������� 
������
 ��������� �������� ��� �������� ����-
�
 �������
	����, ��� ����
�)���� ��������, 
�����������
 �������� ���������� �������	� 
���
��� �� ��’$��. +�)� �������� �

�������� 
����$���� ���
���, �� ��
������ ���������� 
��
��$���� � ������
.  

{�
������ ���������� $ ����
�

 ����
��-
��
, �������
 ���
��$ �� ��� ��  ����	
 �����
. 
B��	���� ������
 
����� ����	��
 ��
������ 
�� 500000 �������/�, ���
 ��	�, %�� ����
��� 

���� ��	������
 ������� ��� ������
. 

?������

, �� 
��� ����
�

 ����
����
, $ 
�������� ����������, ��� ����� ���
��$ �� ���-

��
 �
������� �����
 � �����
�� ����
����� ��� 
�����#��, �� ��� �������$���� �

��������, ����� 
��� ���������� ������
������ ����
��	� �
	���� 
�� �
#����	� – ��� �����	� �������. �

 ��
���� 
�����#��, �

 
����� ���� ������
������ 
����
��	� �
	����, � ���������� 
����� ���� � 
�������� ����������. ��
� ����� �������
 ���	�, 
�� ���	� ������� ���
 ���

��� �������� 
���
-

����� ������� �

��������.  

3-D ������� ������
 
���� ��������� ���-
�
"������
 �� ��
�%
��
 ������� �

������� 
�� �
������� �� "�����. 

� 2�A�����
 ������
 
���� ������	� )��� 
��������� �

�������. 

� 0	���
 ������
 
���� ������	� � ��
�-
����� (�� �������), ��� ��������� �������� �� 
���������
 ������� �� ��’$���, ��
� ����
��� 
�������������� ��� ���
���� �����’$��� ��� 
��
����
# ��������� (�������, ����� ��)�). 

�� ���

 ����
�

 ����
����
 ����
"�-
��%�! �������� $ �"��� !# ������������: 

� 0	�	��
 ������
 
���� ������	� � ����-
����� � ��
������ �

�������, ��� 
���� ��
�-
���� ���� ����������. &������ �"��� ����������-
�� "�����
# 3D �������� – ���
���� �����
�
# 
������� 
��%������ � ���������! �����#�� ���
��-

�������
# ��’$���� ("������ �������� � ������), 
��� �
����$���� ����
��� � ��������# ����%��. 

� 2����’C��
 ������
 
���� 
���

����� 
�
���� ���� ����������, ��� ������������ �� 
��������� �

�������, ��
� ����
��� �������-
������� ��� ���
���� �����’$��� ��� �����
�
# 
��
����
# ��������� (�������, ����� ��)�). 

8��� ���� ��
���� �����
�� ��� ��	� �����-
���%�! � � 	��
���������� ���)
�� ������
�� 360°, 
� � ����
������� ���)
�� �����$���� ��� 60° �� 
310° (��� ����� ������
�� ������
).  

*����	���� ���
# �������$���� ������������� 
�� ��
��� ��� ����� ��������
� �����"��� �� 
�������. � �������# ��
����# ��� ����������� 
���
# �
���
�����$���� ����������� ��#����	�� 
Wi–Fi ��/��� ���������
� ���’$
 Ethernet. 

/���	������ ������� ������
 ���
���������� 
%
"����� ��
����, ������
 ��
� 
���� ����-
������ ������������
 ��’$��, )� �����$����, ��� 
����)���� �
���� ������� ���������� �� ��-
������! ������
 � 
����������. 

 
������ ��
���� �������$���� ��� ���
�-
�������! ������! ��� ������������� ��� 
����� 
220 3. 8�
 ��������
� ������� 
����� �
�
���
 
������

 � �������
 �� ������
���! 
�����. 

'����� ����
���
 �����
 �������� ���
-
������� ��� 0°B – �� +40°B, ����� ������� 
������� ������
, ���� �� Leica HDS 4400, )� 

����� ���%����
 �� ������
����� �
���
# 
��
������� – �� – 40°B. 

z�
�


 ��������

 ������
# �������� $ 
��	� ����� 10 �	 �� ��
������ 
���
������ 
���������� ����� ��	���


 �
���

. 

*�	���
 ���� ���%�� ���������� $ 
���
-

����� ����
��
�����

. ���� �

������� � 
�������
� ���� �����
������� � ���%������� 
���� ���
# �� ���������
� �
 ���������
� ��-
���
������. ?� ��
������ ������� ����� ������� 
���
��$ �����"���%�� ���������, �������
 ��� ��! 
�����
�� ��������� ����%�� �� ����
���
� �
��� 
)�������� (�����) ����������. 
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IMAGER 5600 

 

Topcon GLS-1000 

 

Riegl VZ 400 

 

   
Leica ScanStation #10 

 

Trimble GX 

 

Leica ScanStation2 

 

��. 1. &�������" ������ �����! � ������" ����
��! �����
�� 

 
������� 2 

*�����
 ��B�
��
 B	�	����
��
�
 �	����
B ��	���
� 

                           
                              ;���� 
 
      ��#����� 
 #�������
��
�
 

 
Leica 

ScanStation #10 

 
IMAGER 

5600 

 
Topcon 

GLS-1000 

 
Trimble 

GX 

 
Riegel 
VZ 400 

�������� ���������� 300 
 – 90 % 
�������; 

134 
 – 18 % 
������� 

79 
 – 90 % 
�������; 

20 
 – 18 % 
�������; 

330 
 – 90 % 
�������; 

150 
 –   18 % 
������� 

350 
 – 90 % 
�������; 

155 
 – 18 % 
�������; 

500 
 – 90 % 
�������; 

160 
 – 18 % 
�������; 

�������� �
��������: 
�������, 

/
 
 

���� 

 
4 

 

12¾ 

 
1 

 

25¾ 

 
4 

 

6¾ 

 
4 

 

2¾ 

 
5 

 

2¾ 
{�
������ ����������: 
 


�#. �������/� 
 

������� �������/� 

 
 

50000 
 

50000 

 
 

500000 
 

250000 

 
 

3000 
 

3000 

 
 

5000 
 

5000 

 
 

42000 
 

125000 
8��� ����: 
 

����
�. 	���. 
 

	��
�. 	���. 

 
 

270 
 

360 

 
 

310 
 

360 

 
 

70 
 

360 

 
 

60 
 

360 

 
 

100 
 

360 
?�������� 
GPS-�
���

 

 
��� 

 
�� 

 
�� 

 
�� 

 
��� 
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(��
��
� �	����
� ��	���  
Leica ScanStation C10 
?� %��	������� �
����%� INTERGEO 2009 � 

J������$ (?�
���
��) ��
����� Leica Geosystems 
��
���������� ���� 
����� ����	������	� ��-
�����	� �������, ��������������	� �� ������ 
ScanStation 2. ?� ����� ��
������� ����"��
� 

��������: ��	���, ���A���	��� �	B
��, �	�	-
��� �
������, ���������, �	��A
���	� �	�
B, 
�	����
� �����
� 
 �
����	���� � 	���=�����-
�	����, )� ��$ �
�	� ��
��
��
�
 ������ � 
���
��
�
�� ��� ��������# ��
����!� (���
# �� 
������
��
� ��
�’����). 

J��
 ��	�, %� 
����� 
���
�� ���� �
���
� 
������� Smart X-8���	�� ™. �������� ����
�-
�
��� ������$���� ��� ��
���	� ���������� 
�����	� ������ � 360 ° � ��
��� ���%�$ ��� ��� 
���������� ����

# ����
�. 

*�
���� %
"����! "�����
��
 ������ ��
�-
�����$���� ���������� �������
����, ��� ��-
��$ �������� ����� � �������
� ���� ��� �"��-
�
�����	� ������� ������� ���������� � ��-
������%�! 
����.  

(�� �
 �� ����$� � 	�����
# ���
��� �� 
������%�� ��	�	 ����
�
��� �
���
��	��� 
��� �����
 Leica ScanStation C10, GPS Smart 
Antena, �� ����
�	�� ���! 
���� �
������
 
�����
���
 ����
 �������, �� ��
�’�����
�� �� 
������! 
�����, )� ��$ 
���
����� ������ 
������
�
 ������
 ���� �� ��’$��� ����������. 

,�B�
��� �	 A����	��� �	���A������ ��� 
������
 �	�
B 

8��	��
�� ������������ ��
 �
���
�- 
����� ��#����	�! HDS ����	��$ �����
����� 
����
�� ����, �������
 ��
� ���� ���������$ 
��������� ���%���
 ���������� �� ����%�-
����� ��	� �����������. B�
� ���	��
�� �����-
������� �
�����$ 
���
����� �� ��
������ 
��� ��� �����
 � #
���

 �����. ������


 
��
�%
���


 �����
�����

 ���	��
 ��� 
�������	� ���������� $ 
���
����� ���%����
 
� ���� ���
�

 ����	�
 ���
# � ��������� 
����
���
# "���%�� ��
�

����	� 
�����-
�����, �� ��
# �#����� "���%�!, )� ����� 
�
�	� ���
��������� ��� ������������ �����-
����	� ���������� ���������
 3D 
����� 
������
# �����#��� ��� ����

# !# ���
�����, 
���

����
 ��������� ��������� ��� �������-
��	� ��’$��� ��	���
. 

3���������, )�� ��������
�
 �"���
��� 
������, ���� ��������
�
 
���
����� ����
���
 
�����
# ��
�’������ (�
�. ����. 3).  

B��	���� ����$ ������ ���	��
�
# ������-
���, �� ����
�	�� ��
# ������� �
���
�� ���-
�������. &��

 � ������)
# ���	��
�
# ��
�-
������ �����$���� ������� Leica Cyclone™, )� 

���
�� � ���� ��� ������
���
, ����#���� ��� 
�
������� �����	� %
��� ����� � ��������!, 
	������! �� ������
%��� � �
���
������
 �����-
����� Leica Geosystems. 

������� 3 

+	�	����
 �����
B ���A’����
� ��	���
�  

                +	�	����
 Leica ScanStation 
C10 Trimble GX Imager 5006 Topcon  

GLS-1000 Riegl VZ 400 

8��%���� 1,7 GHz  
Pentium M 

1,7 GHz  
Pentium M 

1.8GHz Pentium 
M  

1.8GHz  
Pentium M  

1.9GHz 
 Pentium M  

&�����
��� ��
’���  1024 
b. 1024
b. 1024 mb. 1024
b 1024
b 
&����%���� �
���
�  Windows XP, 

Windows Vista 
Windows XP, 
Windows Vista 

Windows XP, 
Windows Vista 

Windows XP, 
Windows Vista 

Windows XP, 
Windows Vista 

      
N� ���	��
� 
���
�� ���� 
�����, ����#���� 

��� ����’������ ����

# ����� ��	�����	� 
���%��� ������
 ���
# ��
�

����	� �������	� 
����������: 

� Cyclone-SCAN – 
�����, ��
������
� ��� 
���������� ������� �������. J��
������ 
��� 
�
�
���
 ��
������ �� )�������� ����������, 
�������
 ������� ����������, "������%�� ���
#, 
��
�’���� ����%�! �� ��������� 	�����
���! �����
, 
���������� ������ ���

��
# ���
# ��)�. 

� Cyclone-REGISTER – 
�����, )� �����-
����$���� ��� ������������� #
�� �����, �
��-
���
# � ����
# ����� �������, �� ����
�	�� 

���%�����
# ���
��
# 
���� ��� ��� �
#, � 
����� 
���
����� ��
�’���
 ���
# ���������� 
�� ����-���! ����
�! �
���

 �����
���. 

� Cyclone-Survey – ����)��� �
���
� ��-
����
 #
�� �����, �� ���! �#����� ��� ������-

���
, ����#���� ��� ��������� �����	���%���
# 

������, ��� �����#���� ��’$
�� �� ���)� �����-
#���, ��������� ����	������
# ���������. 

� Cyclone-MODEL – 
�����, )� ��
���-
���
� ��� 
���������� ���- �� ��
�

���
# 
	��
���
��
# ���
����� �� ��������� ��������. 
3���
��� �����
����� %��	� 
����� $ 
���
-
����� �� ����
�	�� ���������
��
��
# ������-
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����� 
���������� ���������
 
����� ���� �� 
������
# 
�������������%��. 

&���$� � ������	 %��	� �������� $ ��’$
�� 
������� ��
�

���
# #
�� ����� ��������� � 
���


 �������

 	��
���
���! ��"��
�%�! ��� 
��’$��. 3�� ���� – #
��
 �����, ����������, 
����	��"���� ��
�’����, ���������
 �

�������� 
�� �������������, 
����� ��’$���� �� ���� ���� 
�����	������ �� ����
� "����. ��
� �� �������� 
�����
�����
 ��� �����
���
 ��"��
�%�� � 
����	� 
����� �� ����	� ��� ��������! ������
. 
��#����	�� J��$��/B����� �
���
���$ �������-
�� ������ 10 ���%�������� ��� ���

 �������
. 

��� �������! �����
 ��
���
 ����������� 
(�������) � �������
# %�����# ����� �� ��� ��� 
�������� ������������� �� ��������
 �������� 
�

��������. 8�� ����#������� ��������
 ��
-
��� ���� ������
���
 �� ����
�	�� ����
$
-
��	� �������	� �
	����. 

#=��
 �	������	��� �	������� ��	���	��� 
?���
�� ������� ���������� �� ������ �����-

������� 
��%������ � �������! �����#�� ��’$���� � 
�
	���� !#���	� ��
�

����	� ���������� ����
 �� 
���������


 ��#��
����

 �� �
���
�

 GPS 
������� �
���
�������� � ���
# �"���#: ����-
����� 	�������; ���
���� ���

����
# ��’$���� � 
���
��� ��������� ��
�����%��, ���
��, �������, 
	���������������%�!, ���
���� ����
������
# � ��-
����
��
# ���#��, 
�����, ���
���� �� ���"���-
����� ������� �� ����� 	������� ���

��������; 
�
�������� ��’$
�� 	�����
# �����, ��� �
������ � 
���������� �
��#� ��� ������� �
���
�
, 3D-
���-
������� �����
�
# ���’$��� �� �����
�
# ��#�, 

������������
� �������� �����
# ����� �� ��-
����
%��� � ������������ �����
) ���
��
# ��-
���
�. :������ ���������� ���������$ ��
�%
��-
�� ���� 
���
����� ��� �
�������� ��’$
�� 	����-
�
# �����. *� ��#���� �
����! 	���
�
 ����� �� 
�������� �
�������� ���������
# �����
��� ��-
���#�� 	�����
# ����� �������� �
�������� ��’$
�� 
������
�� 0,5 %. ��� �����
 ��������� � ����
%��-
�


 
�����

 �
����$���� � ������
 ����� [1, 5]. 

� &�B
������	: ��#��������� ��
��
, 	����-
�
��� ������������ ������������ � 
������ 
"�����
# ��������%��; �������� ��"��
�%��; 
3D-
���������� ��������, ���
%� � ���������; 
��������� �������
# ������ � 2D-��������; 

������
�	 "������; ��������� �� ����������� 
�
�������! ����
����%�! �� ��������� �����
# 
�������� [2–5].  

� 6��
��
���� �	 ���A��	�	�
� �A����:  
3D-
����������; ���
	������ ������� � ���-
%��� ������
%���; ���

����� ���������� � 
�������� ����
�)����, ������������ � �
�����-

�� ���
�
# ����
� ������ ��� ����������; 
��-
����� �����
; 
������
�	 ����� ��’$��� ��� ��� 
���������%�!; ����������� �������
# ��������. 

� $A�	��
��� �����	�
: ���
���� �����-
���	� �������, ��������� 3D-
����� ����$"�; 
������������, ����������%�� � ������
%��� 
��’$���� ��"����������
; ���	����
�� ����� ���-
����! ����!, ������
%��� ���’!��
# ���#��, ����-
���� 	���
��
# ���
�
� ���#
����, �������� 
���#���	� ����� ��������	 [5]. 

� �������
�	: ���
���� ��’$���� (������, 
������ ��������%�!), ��������� 3D-
������, 
��-
����� �����
; 
������
�	 ����� ��’$���, �������� 
��"��
�%��, ��������� ������ � ��������. 

� 2�����	�
�	�
� ��’C��
� ����B�����
. 
N��	� ���� � ��’���� � �������
 ��������-

%���
# ����� �
������ ������� ����������  ��-
�������	� ��
�� (�
�. �
�. 2) �� ������ "�#��%�� 
�������-�
����
��! 	�����
���! "��

 “����” �� 
/���
���� 	������! ?�%��������	� �������
���� 
“:�������� ������#����”. ��� ��������� ��������! 
����
����%�! ������������ ���������, �������� 
"����
 �� ��������� ��

�)���� ����	� ��
�-
�����. N� ����
� ������ ����	� 
������� � 
����!��. B������ � ����� 
���� ���������, � 
����
��� ������
 ����� 100 
. 

'����
 �
�������
 �� ����
�	�� �����-
����� "��

 Leica Geosystems, � ��
� �������	� 
������� Leica ScanStation 2. N�� ��
��� 
�$ 
���� ���� 360° �� 	��
������� �� 270° �� 
����
����, ����� �� c������� �
�� ������� ��� 
����
��
. *� ��������
 ��
�� ��������
 ������ 
�� ������
�
. 8�� ��� ���������� ���������# 
��

�)��� �� ���	
 ����
�� ����
� �� ���	
� 
�����#
 �� �������� 	��
)� ��
��������
���	� 
������� ��� �%���
 ���)
�
 ������
���. ����-
�
� ���� ���������� ������
� 3 �
, ����� "��	-

���
 (�� ��	�������
 �� ��
���
��
), ����
�-
��� %��������
� ������, ��������
 � �����
  
3 

. 3��� ���%�� ���������� ������ 35 ����-
�
# ���� �����	�
 3 
���%�� � 281 ����%��, � 
��
# �
���������� ���
����. 8�� ��� ��������-
�� �
���
����������� ���������� �’$������  
Wi-Fi, )� ������ ��������� � ������ �� ���� 
�
�	� ���

������
 �����
� ���%��. &�
� ��� 
�� �
����� ����������
 �������� ���������� 
�
������! �����
 �� ����������
� ��
�’����. 

'���������
 ���������� $ ��’$����
� ����, 
)� ������$���� � ����� 210 
��. �����. ���’��� 
�����
# 
���� ���� �������
������ � 
��%��
� 
�
���
� �����
���. N� ���� �
�	� ��
����
 �� 
��! ����������� #
��� �����. &�’$������ ���-
��� ��� �������� ������ ���
���� ��� ��� ����� 
������������� ����� �����
 �� ������ ����%�!. 
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*�
��� � $�
�� �
���
� �����
��� �
��������-
�� � �������� ������, �������
 ��� �����������-
�� ��������
 ���
��! ��������� 
���� 
���
-

����� ��������� �����%�� �
��
���� ��������-
����. *� ����������

 ������������� #
�� ��-
��� 
���� 	����
�
 ��� �������� ��
��
 ������ 
(�����	 ��������� 
����), �� 	���� �� 6 

. 

*�����
 %��
� ������� ��������� ���

���%�� 
���%��� ����� �� �����
� ������ � �%���
 ����	�� 
�� ���� �����. '���������
� ������ ���� ����
�

 
�����
 �� �������
��%�! ������������ ������
# 

������ ���
���� � ��#��������. ��� ��������� 
�����
 � #
���� ����� ���� �������� �
���� 
�
���

 �����
��� ��� �����	� � "������ ��
��-
�
# ������ �� ��� �����! ����
 �����! ����. N� 
�
���

 �����
��� �
���
�������� ��� �������-
����� #
��
 ����� �� ����
�	�� ���	��� 
CloudWorx � ���	��
��
� ��
������ AutoCad 
��
 ��������
� ��������� ������ "������, ����-
����� �� ����! ��������! ����
����%�!.  

 

 
 


��. 2. Z�
�������$��" ��
�
�� 
�������$���� ����� 

 
�� ���

 � ����
�
# �����
�� ������������ 

��#����	�! �������	� 3D-���������� $ ���
���� 
������������
# ��’$����. B��	���� � ����!�� 
������� �
���%��, ���
 ��������� ����
 �����
-
$
��� �� ������� ��������, �������
 ��������� � �
# 
�������"������
�� � �������� ��� �������� 
�
��
�
 ���������� ����� ������� '��������	� 
B����. ��#����� ����
����%�� ����� �������� ��� 
��-"���� ���������. �����
 
���� �������	� �����-
����� ����� �
�	� ��
��� �����
�
 ����
� ��
�-
���� ����
����%�! ��� 	��
����� ��’$���� �� 

������������
 %� ���� ��� 
���������� � 

��������%�!. ?���
����, ���������� �	��	��� ��-
��$! � 	����������������
# ����%�� ���� �
������ 
����	� �� ��
� �����
� ����! 

+���A���
�
 ����
��� 
'���
��� ��#����	�� ����
��	� �������	� 

���������� ����	�$ � ��������� 
������
# ���-
�������
# ������
# �
���
, ��� ����� 
���
-
����� �
�������
 ��
�

���� ���
���� ������
-


 �������

, )� ��#������. +� ��#�
� ������ 
��� %�$! 
��
 
���� �
���
����
 ��#�

� 
����� ����
�������	�, ������
���	�, � ����� 
�����	� ����������. 

N� �
���

 
���� �
���
��������
 ��� 
���
���� ���	
# ������
# ��’$����, ���
# �� 
����
������� ���#
 �� ������
%� � ��
��	�


 
�� �
# ���
����

 
��%������, ����� �������-
�������, � �
��������� ��� �������
 ���
# 
�����. ����� 
����� ������������
�� �, �� ���-
�
� ��	���, ����
����
# 	�����#, ��� �
���-
����� ��������� ��������, ������������ �� 
��

�������� ����%�!.  

B���� ��������
� ����
��� ������
# ���-
����� – ������������� !# ��#����
# ����
�����, 
� ��
� ����
)���� �������� �
�������� �������� 
�� �����
# �

�������, ���������� 
���
����� 
��������� ���������� (������� ������
: Leica 
HDS 4400 – �� 700 
, Riegl LMS-Z420i – �� 
1000 
), )� ����� �
�	� �
���
��������
 �����-
�� ������
 � ����	��"����
� ���
���� ��� ����-
����� ���
��
�������
# ����, ����	������� 
������
# �
���
 �� �
���
�

 ���
%��������� 
GPS, �
������� ���
���� �� ��	
 ��
�����, �� 

���
����� �����
 ��
����� �� �
���
# ��
��-
����� ��� �"���
�����	� �
���
������. 

�
������ 
?� �
��� 	�����
��
# �����	 ��� �
��� 

���������$���� ��#����	�� �������	� ����������, 
��� ��$ �
�	� �
�������
 ������� ��������� ������ 
�� ������
� ���. N�� ���%�� ���$ ��� 
��� 
�����
����

, �������
 ������� ������
 �������-
����� �
���
� ������ ����
��
��%�! �� ��������, 
)� ��$ !
 �
�	� ����������
 �� ���������


 
��#��
����

 �� ��������, �������� �� ��
������ 
�����
. :������ ������
 �
���� ������������ ��� 
��� ����’������ ��������
# �����, ���������
# �� 
��������%���
# �����, � ����	��
%� �� ��������
-
��%���
# ���
��#, � ����� ��� 
������
�	� 
������
# ��’$���� �� ��������	� ����
���. J��
 
%��	�, ����
�� ������
�
, )� "��

 �������� 
������������� ������� ������
, ������
 !
 ���� 
"���%�������� 
���
�����, )� ����
)�$ !# 
��������������
�������.  
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Analysis of the technological capabilities of 

modern surface Laser scanners 
I. Trevoho, A. Balandyuk, A. Hryhorash  

 
This article deals with the detailed analysis of 

laser scanners produced by world leading 
companies. Basic characteristics of devices and 
their software were taken into consideration. In this 
article the classification of laser scanners and their 
possible applications in different fields was 
improved, was given an estimation of up-to-date 
equipment, identified priorities and perspectives of 
their further development. The results of HDS 
technology implementation for scanning of large-
scale Zhovkivsky castle architectural complex are 
presented. The conclusions are made. 
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