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�
�>�� (�;
�>���*
	; ���>	<�&(�=  
&9*�&
	; >���)
	; ()�
�)�< 

 
�. (!�J�#�, �. 8�����?�  

+������#$�
* �������
��� ”<$����$�� ��#��������” 
 


�?@�J� ���J�: #������ ������
, 	�����
��� �� 

����#�	���� ��
#��
 

 
������������ !�����  
X��#���?�
 ����
��� �������	� �
����
���� 

�����
��� � ���� 	�#���� �����
��
, 
�'�� �������
�
 
���
�
��� ������
������$ – ����
=���� ������ �� 
�������� �
	����#���� ���������. ��
� ������ ����-
��#? ������ ��������� ���	#����� � ��* ������. 

� ��	��$�� 	�#���� ���

�#������, ����� ��
� 
����
���#$�� �� �������
����, ��������� ����� �

�-
�?���
 ��
�

���� ����
���
 ��#
�
� � ��#���
� ��’>�-
���. "���
��>�$�� ������ �
��\���� �$�	� �������� � 
�
���
������
 #������	� ������� –  ��
����?, ����\� 
�������������	� � ����� 80-� ����� 

��#�	� ���#����.  

��
� ������ ���
�� �
�
�����? � �������'���? 

���#$�
� �

��?��#$�
� �
���
 � ����� �� ���#����, 
��#
 �����$ �����#�	�* ��������
� �
����
���� ����-
#� ����
� �����
����
� 
�\
� � ���
�$ �
�$��? 
�����������?. �$�	���� �� �������? ��*���=� 
���#$�� 
�

��?��#$�� �
���

 ���#
'�?�$�� �� ����������
�, 

�?�
 
�*'� �� ������� 
��\� �������$.  

 

+!����$ !����� ��P�!��#� �!���!� 
<�����
* ������ (� ��	#. to track – c#�������
) – �� 

�
���������#�	���
* � �
��������
* �

��?��#$�
* 
��
����*, �������
* �� ��
��
�� ���'���� �� �����-
�#$�

 ����
����
 �� ����
�	�? #������	� ���
���. 

Y�
��
� �����
 #������	� ������� (�
�. 1) ��#�	�> � 
��
�, =� �� *�	� ����
�	�? �

��??�$ ��� ���
 � 
�������$. !����� ���
#�> #�����
* ���
��$ �� ������#$-
��	� �%��
���	� ����
���� ���
����
 1.5 ��� 0,5 �?*
�, 
��
* ����
�$�� �� ���#��'�����	� ��’>���. Y������� �� 
���
��� ����
���� ����
��
��� �������>�$�� � ���� ��-
��#$�����. Y��
��$, ����
�
* ��� ��#�, �������>�$�� �� 
��
� ' \#��� � ������ ��
*
�> *�	� � ��* ��
�* �����, 
�����
 ��� ��� �
��=��
*. ��� ������� ����#$���
 �
��-
?�$�� �� ����������
 ���� �������� � �� �������?�$ ��-
��
�'�
� ����������$. ����#�����
���� ��������?�$��, 
�#� ��*����#����\

 > ��%#�����, �
�������
* � �%���.  

 

<���!?J���' ����J �!���!�� 
<�����
* ������ 
���
�$ ��� ������ �������
. �� 

��
����� �

��??�$ ������ ���>�����? ���� 
������-
�
� ���* �������: ��� ��

��� * ��� �
���
. �����, 
���

��
� ��� ���������, � �������� ��� �

��?���� 
��������* �������$� �#� �����	� �
�������� ��#�-
'���� ������ �������%#������. ^���#$�
 ����� ��%-
#������ ���'�
 �����\����
* �� %��������* �������� 
��� �

��?����� ��������, �����
���
 �

��?���
� 
����� ��� ��������$ #�	�� ���
�#
�
. 

 

&$����� J���!?J���' J������[ �!���!�� 
�

��?��� �����#�* 
�'� ���
 ���� �
���. �� 

�����%���
��� ��� �

��?��� ����#?��
� ��������* 
(absolute distance meter, ADM). 

      
 

���. 1. ?��������	 ����	 ���
�@�	���  
�	%����� ��������: 

XYZ – #����	 ������	 ����
��	� ����	
#; 
| – ���	��� ����
��	�; P – ���
�@�	�	 ����	; 

P1 – ����	, �����
��	 �	 U���%���	���# ���"��#; 
D – �	�����	 �


	�� # �	�����# �	 ���
�@�	��+ ���
���; 

d1 – �����
��	 
� U���%���# �


	��; 
vt – ������	����+ �#�; 

hz – U���%���	����+ �#� 
 
���!������� J���!?J���' J������[ ���*��?>�$-

�� �� ����
�	�? �����%���
���� �� �����#�������	� �� 
�������? 	�#�*-���� #�����. ����#� #����� �����#�>�$-
�� �� ��� ���
���. ^�
� �������>�$�� ���
� � �����-
%���
���. ��\
* �
�����>�$�� �������
, ����
��>�$�� 
��� ��%#������ � �� ��������
� \#��� ������
�$ � 
�����%���
���. ������
�� �����%���
���� ��� ���-

��� �����%���?�$, ���#����
 ��	� > �
�#���� �
�- 
�� �
�#����
 �#�����
�	������ ��
#� =�����, ��#
 
��%#����� ���#
'�>�$�� �
 �����#�>�$�� ��� ������� 
�� �������$, ��� ������?> ������ ���'
�
 ��
#�  
(~ 0,0158 
�
). �#�������� ���
� ���������> ��#$����$ 
�
�#���
� �
�� (“������� �
�	”), =�� ���
�#
�
 
�����#�, ��� ������
�$ ����#��
* �
	��#. � 
��� ��	�, 
�� �������� ����
�=�> ��%#����� � ��������� 
��#�'����, #�����
* ���
��$ ����>�$�� ��#�� ��  
�

, ��#
\�?�
�$ ��
�’����

 �� ������ ��%#��- 
����. ��* 
���� ����?> ���
, ���
 #�����
* ���- 

��$ ��� ������� �� ��%#������ �� ������
�$ �� ����-
\���� �� ���>
� \#���. ~�=� ���
��$ ���
��>�$��, 
�� ��������� #��
#$�
�� ������?�$ ��’���� � ��#�'��-
��
 �������%#������ � �������$ �� �$�	� ���> ����-
��
�?. ��#
 �� ����#�>�$��, ������ �
��> �
	��# ��� 
��

#��! ^������� ���
��� ������
�
 �

��?�����. 

 

�����?��� J���!?J���' J������[ (�DM) > \
-
��������


. X#� �� ������> �����
����� ��* 
���� 
���
��#$�� �����=
���, � ����� *�	� ��������
��
�
 

9

d1 

)1 

� 
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�������� ���#
'�?�$�� �� �����%���
�����. Y�����	� 

����� �

��?����� ����#?��
� ��������* � ��
�, =� 
��� ��> �
�	� ������ ��������
 ���
��$ �� ��#$ � 
“�
����#
�
”. �
���
� ADM �

��?> �������$ �� 
��
 
����
��
���, �����$ ��=� ���
��$ ����� �

 ��� 
��������
*. � ������� � ADM ��%��������� ����#� ��� 
������������
����	� #����� ����
��>�$�� ��� ��%#������. 
��	� ��
*
�> ����� ������, � ���
� ��� ��������?>�$�� 
�� �#����
��
* �
	��#. �#�������� ���
� ���#���> 
�
	��# �#� �
�������� *�	� ���� ���� ���
 * �����, 
����
��'�> ����'��� �������� �� \�
�����$ ����#� � 
������� � ���

�> �������$ ��� ������� �� ��%#������. 

X���#?��� �

��?����� ��������* ����\� �’��
-
#��� � �������� � �����
�� 90-�. � ��* ��� �
���

 
ADM �

��?��#
 ��'� ����#$�� �#� ��	�, =�� �����-
�������
 ���������� ��������$. ����� �� ��� ���\� 

���#� �������� 
���
#
 ��� ��
� �����%���
���, ��� 
�����%���
��� � �

���
� ����#?��
� �����#�*. �$�-
	���� ����� �

���
�
 ����#?��
� �����#�* ��#���?�$ 
�������$�? \�
�����?, =�� ��������
�
 �
����\�
�-
����� ���������� ��� �����
 ��������. 

!�
� ����� ������� ������
 
�����$ #
\� ADM � 
�� �
���
�����?�$ �����%���
��� �#� �

����. ��\� 
%������ ������� – �����#���� ���
���
, =� �
�����-
>�$��. ^�
� �
� �������� �
�����> ���
��$ �������-
����$� �� ���>� �����������, =� ������>�$��. ��\
* �
� 
����
��> #�����
* ���
��$ ��� ������#�, =� ������>�$-
��. � ���$-���
� �
����� ������ �������> ���
��$ � 
��������
� �����
� �� ����
�	�? �������� 
������-
�
� ���*. � ��	��$�� �
������ ������ ���

�> ���-

��$ � ������ \�
������	� ��%#������, =� ������-
��>�$��. ��� �
����> ��, �������?�
 ����
�� ����
-
��	� ��%#������
 ���
��� � �������� ���
���. ~�=� 
���
��$ #����� ������#�> �� � ����� ��%#������, �� 
����
�
* ���
��$ ��' �� ������#�> � ����� ��������� 
���
���, � %��
�>�$�� �
	��# ��

#�
. ��* �
	��# 
������#?> ��������� 
�������
� ���*, =�� ���

��
 
���
��$ #����� � ������ ��%#������. 

 

������ ��P�!��X �!���!�J 
+� �������
� ����� ������������ #�����
�  �����-

��� �� �����, ���’����
� � �


, ���
��� ����
��>�$��. 
���
�������

 �
� ��
#���� �'� > ��	��� 	�����
�-
�
� � 
����#�	���
� ��	�������*. �
���#�?�$ #������ 

������
 �$�	���� %��

: Leica Geosystems, FARO 
Technologies, �� API (�
�. 2). 

^���#$�
 #������ ������
 ���������?�$�� ��
 �
��-
������
� �

��?������, �� � �

�	
 �� �������� �� �
-

��?���$ ��'� �
����. "��	#���
� 
�'#
����� #�����
� 
�������� �� ��������
� 
���#�� (�
�. ���#
�?). 

Leica Absolute Tracker AT401 – �� ������
���  
�����
�����-�

��?��#$�� �
���
�, =� ����>�$�� �� 
#������
� ���
���, ��
������� �#� ����
� �

��?���$ 
� ������#? � �%��
���
� ��’>
� �� 320 
.  ������
��� 
���
���� ��
��������
* �#� �����
 � ��*��#����\
� 
�
���� �����#
\�$�	� �������
=� (��
��������, 
���
#����, ��	���������$ ��=�), ���������> �
���� 
�������$ ���'���� �����$ �� ��’>���

, =� ��'� \�
��� 
����?�$�� � �� �������> ����#
��	� ������#$��	� 
��	#��� � ���� ����#�������. X���#?��
* #�����
* 
������ Leica AT401 �����������
* �� ��
��
��
 “��� � 
����
�”. � �
���
� > ���� �������� %������, �� ����� � 
���#$��
� ����, �#�������
* �����$, 
����������� � 
�����$ ��������� �
������*�� ���������. �
���
���-
��?�
 ��������
* WLAN, 
�'�� ��������
�
 ���-
����? ����������� ���’>������ ��
#���, =� ���
�$ 
*�	� ����#?��� 
���#$�

. � �$�
� ������� �����-
����>�$�� �����#�	�� PowerLock, ��� %��
� Leica 
Geosystems ����������#� � 2009 �. �� �����#�	�� 
��������� ��> �
�	� �
����
�
 ����
��� � ����
��
��� 
������
�
 *�	�, �����$ ��#
 ��#$ ����>�$��. �� ����	��� 
������
#� ������ � ��
#���
, ����#$�
 �� ��������, 
=�� ����
��� �����*�� ��� � ���� �
�

����. 

Y�
#�� ����������
* ���
� �����
��


 ���
�#�-
����

, ��
� � ��
� �������#?>�$�� ������
�� �������, � 
���	
* – � ������#���. !��� ��
�#������� ���������> 
��
��#���$ �����
 #������	� ������� �����	�
 ������	� 
���. ~�=� ���
�#����
 ������
#
�$ �� ��
�
���	� 
�����, �� 
�'�� ��
��
�
 �����������$� ��� ��� �����
. 
@�
��� ���
�#������ �� ��#
��> �� ������ #������	� 
�������. � ������� Leica At401 ����������� ����� 
“'
�#���� ����� Ethernet”. �� �����#�	�� ��> �
�	� 
�
���
��������
 ���’>������ �� #���#$��* 
���'� �#� 
����������� ���
� � ����
������ '
�#����. 

�#� ��#�	\���� �� ����=���� �����
 � �������

 
%��

 Leica Geosystems ���������>�$�� ��������� 
��#�������, � ��
�: 

 
  �	����� 1 

����J�� ��X��@�� X�!����!������ ��P�!��X �!���!�J 

����#$ ��
#��� Leica Absolute Tracker  AT401 FARO  ION API Tracker3 

�������� ���������� �� 	��
�����#�: +/–360¨ 
�� ����
��#�:    +/–145¨ 
������ ����: �� 320 
. 

�� 	��
�����#�: +/-270¨ 
�� ����
��#�: +75º �� –50º 
������ ����: �� 110 
. 

�� 	��
�����#�: +/–320¨ 
�� ����
��#�: +80º �� –60º 
������ ����: �� 120 
. 

!������$ �����
� �

��?���$ 15 
�
 + 6 
�
/
 10 
�
 + 2,5 
�
/
 15 
�
 + 3,5 
�
/
 

!������$ �

��?����� �����#� ~ 10 
�
  8 
�
 + 0,4 
�
/
 15 
�
 + 1,5 
�
/
  
�
��
 �����
 �
���� ��� �����
 
���: 

��� –700 �� 5500 
. 
�������� ��#�	���$: 
95 %( ��� ����������) 
"����� ��
��������: 
0¨� �� +40¨� 

�
���� ��� �����
 
���: 
��� –700 �� 2450 
. 
�������� ��#�	���$: 
95 %( ��� ����������) 
"����� ��
��������: 
–15¨� �� +50¨� 

�
���� ��� �����
 
���: 
�� 2000 
. 
�������� ��#�	���$: 
92,5 %( ��� ����������) 
"����� ��
��������: 
–10¨� �� +40¨� 
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Leica Absolute 
Tracker AT401 

FARO  ION API Tracker3 

 
���. 2. *�
��
 �	%����� ������
� 

 
� Leica T-probe – ����������
* ��
����* �#� 

���������� ��
�����
�, ��#���
� �#� ������� ����� 
�� ��
� ���, � 
���
�#$�

 ����
 ��#�\�������. ��* 
��
����* ����=��
* �����'��

 ��
#���
 � ��> �
�	� 
�
�������
 �

��
 �� �������� �� 30 
 ��� ������� � 
���$-���
� �����
��; 

� Leica T-Scan — �� ��������� ��
���������� �#� 
�����
 � �������

 Leica, �
����\�
�����
* ����������-
�
* ����
* ������, ��
������
* �#� ��
���� ��#
�
� 
��’>
��. ��� �
�����>�$�� �
����? �����? �����
 �� 
��#���
� ��������� � 
�> �
���� \�
�����$ �����#���� 
�����. ��* ��
����* ������> ������
�����$ #������	� 
�
���
��?����� �� �#
����
� 
���#��
� ��� ��
�
� 
��������$. +� �������� �����
�
 
����� ����
���, 
������� �����#�	�� ���
�'#
�#?> ��#
� �����\�$�	� 
����#�, =� �
��?>�$��. �� ��> �
�	� �����
 �� 
���
�
� 
��� �� ���	������ �� ���#$\
�
 �������$  �

��?���$; 

� Leica T-Mac (����� 
�����������	� �����#���� 
�������
) – ��
#�� �#� ����
��
���	� �
���
������ � 
�
���
�� #�����
� �������� � ��'

� 6dof. 

 

FARO Laser Tracker ION – ������
��� ��������� 
�

��?��#$�� �
���
�, =� �
���
�����> #������ 
�����#�	�? �#� ����
� �

��?���$ ��#
�
� ����#�* 
�� 
�\
� �� ����
�	�? \
����	� �����

���� ���-


�#��
� ��������. "����� ���� ��
#��� ����	�> 110 
 
� 3D �������? 0,025 

. ��* ��
#�� ������#$�� 
������#��
* �#� �
���������	� �

��?����� #���*-
�
� � �����
� ���
���� � �������
����* ���

�#������, 
��������������, ����
���#$��* ���

�#������, ��'��-

� 
�\
�����������.  

� ����������� �$�	� ������� �
���
�����?�$�� 
������������� �����#�	��: 

� Smart Warm-Up – �����#�	��, =� �������> 
������ ��� ��#�\������� ������� �� �
�� �����#
\-
�$�	� �������
=� ��������� � ���������

 
���#�

 
FARO Laser Tracker. ������� �������>�$�� ����
��
�-
�� ���#� ����
������ ������� �� �#�����
���'�; 

� Integrated Weather Station – ��������� 
����-
�������, =� ���������> ����
��
��� ��
�������? 
��#
�� ��������� ��
�������
 �������
=�, �
��� ��-
����� � ��#�	���� �� �������$ �

��?�����; 

� AgileADM (Agile Abcolute Distance Meter) – 
���� �
���
�, =� ��> �
�	� \�
��� ������
�
 ����-
���
* ����
����
 #�����
* ���
��$ ��� ������������ 

�����
���
 ������, =� ������� ��#�	\�> � ��
����?> 
������ �

��?�����. 

�� ����>? ������? %�����>? #������	� ������� 
FARO ION > 
�'#
����$ ����?���
 � �

��?��#$��? 
�
���
�? FaroArm �� ���

 ��
#���
, =� ����� 
�������� ��� ��� �

��?����� ��#
�
� ��’>���� ��#��-
��� %��

. "��� � ����
� ���� 
�'�� ��	��������� 
��������#��
 �#� ������������ ������� �� �#�
�����, 
=� ��������?�$ ���� ��#�
 ���� #�����, � ������ 
�
���
�����>�$�� �#� ������#? ��#�'���� ���
 � 
��
������� �

����
� ���
� �� ����>� �
���

 ����-
�
���. @� ����? �����#�	�>?, ����
�#��, ������#?-
?�$ ��#������ #������ �� ��*��#$\
� ����������
� 
��������� Boing � Airbus Industry. 

 
API Tracker3  
^������? “����
���?” �$�	� ������� > ����#���� 

#������� 	�#���
 ���
� �� ��#�. ����������� %��

 API 
���������> ���
�=���� �#��� #������	� �����%���
����, 
������ ��#�'���� � ADM-���
�
 � ����
� ��
�����. ~� 
���#����, #�����
* ���
��$ �
���
�$ � 	�#���
 �������, 
�� ��#�
#??�
�$ ����� ������#�. � ����#$���� ����	� 
��������$��	� ������� �� ����������� ��
�
#
�� �� 

���
�
� ���
��
 �

��?���$, �
�#
���� ���#��


 
�
��
��

, ��������
�\
 �

 ��


 ����*�� �����#$-
����$ � �������$ ������
��� ��
#���. 

Y��	������
 �� �����
 *�	� 
�'�� ����#� \�
���: 
�������$� #
\� ���’>����
 ��� ����#�. !���' *�	� 

�'�� ��
>����
 ����� #���#$�� 
���'� Ethernet ��� �� 
����
�	�? ������������ 
���'� �� ��
�’?����, ���� �� 
��\� ��
#��
 �������?�$ ��
��#�� ��������
 ��#����-
����� �����������$� ����� �

��?�����
 � ����#$\

 
�������

 ���������
 (�� �

�	�> �������� �89), 
Tracker3  
�'� �
�����
 � ��, � ��\� �� ��
� �����. 

~� � ��\� #������ ������
, API Tracker3 
�> 
��������� ��
����������, =� ��#�	\�?�$ ������ 
���
�������, � ��
�: 

� ����J�� ��!�� API Active Target – 	�#����? 
����#
����? > ��, =� ��* “����
���” ��#�> ����? ����-
�
�����
* ��
����*, =� ����
��
��� ��������> 
���� 
��� ��������

 ����
 �� ��
����?, �

 ��


 �
�#?-
��?�
 �
��������$ “
����
� �����”, �� ��
� �������>�$�� 
������ �
	��#� � �����$�� ������
#$�� ������
�
; 

� +!���!�[ IntelliProbe 360 – ����������
* 
��
����* �#� �

��?����� ��#���
� �#� ������� 
����� �� �������� 25 
�����. � ��
�#��� ����' ������$ 
��������� =���#$��-����
, =� ��?�$ �
�	� �

��?-
���
 ���������� ����
; 

� +!���!�[ IntelliScan 360 –  �
����\�
�����
* 
�����������
* ����
* ������, �� ����
�	�? ���	� 

�'�� �

��?���
 �������� ��’>���� � ������� ��  
25 
����� �� \�
�����? 9000 �/�. 

 
����P� P������J���' ��P�!��X �!���!�J 
�$�	���� �����
��� ��� #������ ������
 
�?�$ 

	��
��
��� ������, =� ���������> ����
%�����  �#��� 
���
��� IP54 (IEC 60529) � ��> �
�	� �
���
��������
 
�� � ��*��#����\
� �
����. !���' ������� 
���#� 
����
%������� �#� �
���
������ �� �����
��
� �����-
��, �����$ � ��=��� ��	���. 
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+����
� ����� �� 	�#���* ���

�#������, � ��
� 
���������?�$ #������ ������
: 

� �J�������@�� $!������J����, �� �� ����
�	�? 
#�����
� �������� 
�'�� ������ ��#�	\
�
 �
�����-
�� �����
����
� �����, ���
� �� �
	����#���� � ����-
����� ��
#����, ��������� 	��
���
��
� ���
����, 
����������� �#�
�����, ��#������ ���#�� � �
�������
 
��� ' �
	����#���� �����; 

� �J���������� $!������J����, �� ��� ��������� 

����#�	����	� ��#������� ��
�'#
�� 	���������
 
��*�
=� �������$ �� �����$. �#� ��������
 ����'��- 
�� ����#$����� �

��?���$ ��
#����, �����'���� 
����
���#��, 
����'� �� ��������	� ���#�	�������� 
�
����
�
� #���*, �� ������������ #������	� �������  
> ����
���

; 

� ��!��������J���', � ���
� ������
 \
����
� 
��������� �

��?���$ 
�'�� ����?���
 � ��#
�


 
��’>
�

. !����� > ����
���

 �#� �����'���� �� 
����������� �
#��
� �	��	���� � ��#�� �� 
����'� 
��#�������; 

� ���!#�����, �� ������
 � 	��������
, =� 
�
���
�����?�$ ����	�? ����� ��� ���
, ����� ���-
���������
 �� 	���
��� �
��
 ����#�������. Y������� 
����
���� �������$ �#� ��������
 '�����
� ��������. 
�
���
������ #�����
� �������� ������ ����=�> 
����������� ��#�� �� �	��	����, �����'���� ��#��-
����� ��� �

��?����� #������. 

!���' #������ ������
 ���������?�$ �#� ����
� 
������#$�
� ����� �� 
������
�	�: ��������
 
������� 
����#����, ��#��������� ���������, ������#? �
	����-
#���� ����#�*, ��#��������� �����
�����-�

��?-
��#$�
� �
���
, ��
%��������� ��������$, ������#? 
�
��
 ��%��
���� ��'�����
� ������, �������#���� 
����� �� ��\
� ����
��*�
� ��’>����.   

 

<����J��  
1. �$�	���� #�����
* ������ – �� ���� ����#���� 


����#�	���
� ��
#����, =� ���������> ����#$���
 
�����
 ����
����� ��������. 

2. ������� �
��������� 
����#�	���� ���

�#��� 
��#������� ��
�'#
�� ��� #�����
� ��������, ����#$-
�
 ���
 ����� ������
������#
 ���� � ��*�����
�-
�����\
� 	�#���� �
����
����: ���
����
� �� #�����-
���������, 
�\
�����������, ����	��
��, ���������-
����� �� ��\
� 	�#����, �� ��������
* 
������
�	 
��#
�
� ��’>���� �� � �
����? �������?. 

3. <�����
* ������ 
�'� ����?���
 � ��
�����

 
�
�� “ARM”, ����#$�
 ���� 
������

 
�?�$ ��
�-
'��
* ������ ��� �� �� 
�'��$ ����?���
 � �����-
����
� 
�����, � #������ ������
 �����?�$ �� ����#��
 
�� ������� ��#$\�	� ������� ���, �� 
�'��$ ����?���
 
� ��'���������
� 
�����. 

 
>���!���!� 

1. <������� ������� – http://www.metrologi.ru/ 
news/100.htm. 

2. +��� !����#��'
 – http://www.nevatec.ru/ 
tracker3/index.htm. 

3. {�
 !���� – http://new.bumtechno.ru/metrology/ 
products/instruments/tracker 

 
�����P ��X����#�@��X ��"��J����[  

��@����X ��P�!��X �!���!�J 
�. !����	�, X. {�#���?� 

 
"��	#����� �� ������#������� ��
�������� � ��
�-

�
� ���, ������������, �������� ��������
��
�
 �� 
����#
����� #�����
� ��������, ��� \
���� �
���
���-
��?�$ � ����
� 	�#���� �
����
���� ��#
��	����
�-
�
� �� ��#���
� ��’>���� � ����������*, �� ��������� 
����#
�� �
���� �������$ �

��?�����. 

 
�����P ��X����#�@����X J�P��"�����[ 

��J!�����`X ��P�!�`X �!���!�J 
&. !����	�, X. {�#���?� 

 
"���
������ 
 ������#
�
������ ��������
� 
 

��
��
� ��*���
�, ��

����
�, ����
����
� �������-
�
��
�
 
 ����������
 #������� ��������, ������� 
\
���� 
���#$��?� � ���#
���� �����#�� ���
�������� 
������	����
���� 
 �#�'��� �������� 
 ���������
*, 
	�� �������

� ����� ������� �������$ 
�
����
*. 

 
Analysis of the technological capabilities  

of modern laser trackers 
I. Trevoho, A. Balandyuk 

 
Considered and analyzed the purpose and principle of 

operation, application, specification and features of laser 
trackers, which use is widespread in various fields of 
production of large and complex objects and structures, 
where the measurement requires particularly high accuracy.

 
 

 
 

 
INTERGEO – 2011 

 
 

27–29 J�!���' 
�. 
?!���!#, 
���@@��� 

INTERGEO > ��*��#$\�? ����>? � ��
�������*��? �#��%��
�? � ����� �#� 	�������, 
	����%��
��
�
 �� ��
#��������������. �
�����
 �� ���%������� ����#??�$ ��� ��'#
�� 
���������, =� ����
��?�$��: ��� ��
����� 	����%��
���� �� �� \
����	� �
���
������. 
NürnbergMesse > ����>? � 20 ��*��#$\
� �
�������
� ��
����* ����� � �����
 ��*-
��#$\
� � ������.  
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