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���/q�0 ��+�
�0 GEOMESSTECHNIK HEGER  

 

<. ��{�!  
�
=� \��#� +�*����������	 

 

<. KoJ���  
��	�������� 

 

�. T!�J�#� 
+������#$�
* �������
��� “<$����$�� ��#��������” 

 
�?@�J� ���J�: 	����������� �������, ���	���� 

������������, ��#$� �
������*��	� ���������. 
 
@ 1996 �. ������� GeoMessTechnik Heger (GMT 

Heger) ������
�$ ������� �������
, �
���#�> 	������-
����� ��
#��
 �#� �'������
� �#�>���� �� ���#�	���> ��. 
��'�����
* ������ 	����������
� �
��?���$ �����$�� � 
�
����? � ������$�? �������?. `���-�����
�� ������� 
����=��� � . +�*����������	 (+����
��), 110 � �� 
������ ��� {��#���. 

 
��!����$�@�� ������� GYROMAX™ �-2� 
+�*�����\
 �������� ������� > GYROMAX ™ 

X�-2�, 	����������� ������� � �������? 20�  �����
� 
������ (6 mgon) � �
�������� ������. �
��?����� 
������
�$ �#
�$�� 30 ��
#
�. +
�� ������� GMT 
Heger ������#�> ���
* ������
��
* 	�������, ��
* 
��������
�$ �������$ �
��?����� <= 6 �����
� 
������ (2 mgon). 

 
GYROMAX-�-2� J���!������' J !����� 
GYROMAX ™ X�-2� (�
�. 1) ���������?�$ � 

�����#$�
� �������
�����, 	���
���
������
� �����
-
>�����, �������������, ����#����������, ��*�$���
� 
��������� ��=�. ����� �������
���
 ��
���#
 �
��?-
��#$�� �
���� �#� �������� � ���#��'��$ (�������
-
��� <?������	�, `���	����$�
* �������
���, ���-
����
��� � ��	���������� �� ��\�). !���' ��
#�� 
���������� �#� ���>������ � ������
� \����� �
��-
������� ��	�##�, ��#���, �#��
�
 � ���. 

 

         
 

���. 1. GYROMAX ™ _�-2*  ���. 2. GYROMAX 
�	 �	% ����	
� Leica 

���������#$�� GYROMAX ™ X�-2� %������ 
�'��$ �
���
��������
 �����$ ����#���
� ���#�* 
Wild / GAK �. �������'���#� ���� ������� %��� GMT � 
��������� � Leica Geosystems �� ���� ��
#���� Leica  
(�
�. 2). +������ ���������� � �#� ��\
� �#�������
� 
���������� TOPCON, ZEISS, TRIMBLE, NIKON � 
SOKKIA, ��� ��'#
��? > ��������� ���
�������� � 
�������-�
����
�

 �� �������

 ������
. �#� 
������
, "���� �� ����� �+� ���������
���� � �������-
�
����
�� �����
 �����\����� � �
>�� �� <$����. 

 

+!�#!���� P���P$�@���' GYROMAX CONTROL  
Y��	���� ������������ GYROMAX CONTROL 

�
���
�����>�$�� �#� ������
����� �� ���
������ 
�
��?�����. �#�������
* �����#�� ��� ��������  
�'� ���’>������
�$ �� �����	�? ����#? ��� ���-
������� ����� “Bluetooth”. @� �����	�? ���’?���� 
������ ���
�#���� ������� ������
��� ���*��?-
>�$�� � ���������� ���� ��������. +��
* ��#$� 
�
������*��	� ��������� RCU 10 (�
�. 3), ������-
�'��
* � 2010 �., > ���
 RCU, ��\
 �� ������ � 
#�	\
, � ����' �> ������� ����	����'
�����. 

 

(�X����#�� GYROMAX J 9�!����, )���� �� 
�!����X &
� 

+� ���
����� ����� �+� ������> �����
>���� 
“���	��������” YX! “�
���������” � 2008 �. 
����\� ��
���#� ������� 	���������� GYROMAX 
X�-2� �#� ������
���� ����#�� ������#�����, 	����-
�������
� ������. ������������ ������� ����?> �� 
������ ��'������	� �#��������	� ��������� GTS-722. 

 

 
 

���. 3. ?#��� 
���	��+��U�  
���#�	��� RCU 
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Topcon Corporation (~�����) � ���������? �����-
��*��? �
����? Windows CE.Net ™. ^������ 
������	
 GYROMAX X�-2� ��������� � ����
��*-
�

 �����
 ��������� �� �
��?����� 	����-
�
��
� ���' – �����������> �
�������� ����� 
(��
����) � �������$�? �������?, �
����? �%���
�-
����? �� ���#$����$ � �
���
������. ������� GMT 
�� �������-�
����
�
* ����� UKRNVP GROUP 
���#$�� � !�^� “�^�X”, +������#$�
 �������
- 
���� “<$����$�� ��#��������”, ��
�����$�
 ������-
�
 �������
���� ��������$ ������� ���#��'����, 
�������� %�������, ������	
 � ���	�����
 ������, 
�������� �����
, =� ���
�> ����
��� � �������'���? 
������
� �����#�	�*  GYROMAX  � �������, "���� �� 
������� �+�.  

 
>���!���!� 

1. @����������� �������� 	������������ ������
 
GYROMAX AK-2M %��
 GMT �#� �
������� 
���>�������� � ������
� ����� / �. {�#���,  
�. ������, �. ������, ^. "�=
�, �. !����	� // 
������� ����	����� 	�����
���� ����
 �� �
���-
�
����. – 2009. – � 1(17). – �. 141–143. 

GYROMAX ™ �-2� #�!����$�@�� ������� – 
��@����[ $!����� ��������� ���$���� 

GeoMessTechnik Heger  
�. ��	��, �. Ko����, �. T����	�  

 

Y�����#������� �
���
������ �������� 	���������-
��� ������
 GYROMAX ™ X�-2� �#� �
������� 
	����������
� ����� . 

 
GYROMAX ™ �-2� #�!����$�@����' ������� – 

��J!�����`[ $!�����  �������[ ���$���� 
GeoMessTechnik Heger  

�. �����, �. Ko����, �. T����	�  
 

X��#
�
������ ��
����
� ���������* 	
�����-
�
�����* ������
 GYROMAX ™ X�-2� �#� 	
��-
����
����
� �����. 

 
Add-on gyroscope GYROMAX ™ AK-2M  

is the modern product of the GeoMessTechnik Heger 
W. Heger, V. Kovtyn, I. Trevoho  

 
The use of modern add-on gyroscope GYROMAX ™ 

AK-2M for gyroworks is examines. 
 
 

 

 
 

 
INTERGEO – 2011 

 
 

27–29 J�!���' 
�. 
?!���!#, 
���@@��� 

INTERGEO > ��*��#$\�? ����>? � ���������*��? �#��%���? � ����� �#� 	�������, 
	����%����
�
 �� ��#��������������. �
�����
 �� ���%������� ����#??�$ ��� 
��'#
�� ���������, =� ����
��?�$��: ��� ��
����� 	����%������ �� �� \
����	� 
�
���
������. 
NürnbergMesse > ����>? � 20 ��*��#$\
� �
�������
� ������* ����� � �����
 ��*-
��#$\
� � ������.  
 
 

QuGOMS'11 
 

1-[ ��"��!����[ ������!  
P '����� #����P�@��X ������ �$����!�"���' �� ������!��#� 

 
13–15 �J���' 2011 !��� 

��!X��#� / �?�X��, 
���@@��� 
 

 
The 1st International Workshop on the Quality of Geodetic Observation and Monitoring 
Systems  
 
{�#$\� ��%������ �� http://www.gih.uni-hannover.de/qugoms2011/ 
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